| Curso avanzado de
cirugia en
pared abdominal
mediante el Sistema
Roboético da Vinci

eXCeLENCIA
ROBOTICA




Descripcion

J H B

OBJETIVOS METODOLOGIA PERFIL DEL PARTICIPANTE

» Comprender las ventajas de la Clases practicas con Dirigido a cirujanos con
tecnologla robot!ca en la CII‘l'JgICI pgciente y Casos de experiencia previa con el
de pared abdominal compleja observacion en quiréfano sistema robético da Vinci

= Conocer los pasos técnicos a tener Clases teéricas con la

~1ds en cirugia de pared
técnica paso a paso de abdominal

cada indicacion

en cuenta en cada indicacién

= Actualizacion teérica sobre cirugia
robética en pared abdominal

= Estandarizar las técnicas
quirargicas robéticas

» Compartirinquietudes sobre la
aplicacién de las técnicas con

t _
experios Qbé(

EXCELENCIA
ROBOTICA



16:45

17:00-20:00

17:00-17:45

17:45-18:30

18:30-18:45

18:45-19:15

26 DE JUNIO

Bienvenida y Presentacion del Curso en el
Parador de Lérida

Sesion teérica

Indicaciones

Técnica Paso a Paso:

- Posicion del paciente

- Posicién de los trocares

- Diseccioén de las adherencias

- Diseccibn retrorrectal

- TAR: down-to-up, desinsercion del m. transverso,
release

- Sutura de ldmina posterior, sutura del defecto

- Tips & tricks

Coffee break

Indicaciones

Técnica Paso a Paso:

- Posicion del paciente: Tipos de docking,
ecografia

19:15-20:00

21:00

Indicaciones

Técnicas Paso a Paso:

- Posicién del paciente, manejo de la ostomia
- Posicién de los trocares:Transabdominal,
retrorrectal

- Crossover

- TAR

- Fijacion

- Apertura lateral de ldmina posterior

- Sutura de ldmina posterior, sutura del defecto
- Malla: Fijaciéon

- Tips & tricks

Cena de trabajo

27 DE JUNIO

08:00-20:00

Sesion Observacion de Casos en el Hospital
Universitario Arnau de Vilanova

- Acceso al espacio retrorrectal/preperitoneal:
Tipos de docking

- Diseccidn secuencial

- TAR: segln docking-TAR 2

- Sutura de lGmina posterior, sutura del defecto
- Tips & tricks

- Eventroplastia eTEP robdtico con acceso superior
- Eventroplastia eTEP robético con acceso inferior
- Hernioplastia paraestomal robética tipo Pauli




